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(54) DISPOSIT1F DE PREHENSION ET DE MANIPULATION D UN LOT DE TRANCHES D'UN PRODUIT 
ALIMENT AIRE. 



(57) Ce dispositif de prehension et de manipulation d'un lot 
aetranches d'un produit alimentaire est transporte pas a 
pas par un convoyeur a courroies espacees. 
Selon Pinvention, il comprend: 

- un support (10) port6 par des moyens aptes a le d6pla- 
cer dans I'espace entre une zone de chargement et une 
zone de d ^chargement, 

- une fourche inferieure (12), fixee sur ie support (10) et 
venant, dans la zone de chargement, entre et au-dessous 
des brins superieurs (3a) du convoyeur (2), 

- une fourche superieure (13), dont les branches (13a) 
sont disposees au-dessus de cetles (1 2a) de la fourche in- 
ferieure, et dont le corps (16) est guide en translation verti- 
cale dans le support (10), 

- et des moyens moteurs (17) aptes a deplacer la fourche 
superieure (13) entre une position superieure de repos et 
une position inferieure de serrage, dans laquelle ses bran- 
ches (13a) pincent contre les branches (12a) de la fourche 
inferieure (12), les tranches (6) d'un lot de tranches porte 
par le convoyeur (2). 
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L* invention est relative k un dispositif de prehension et de manipulation 
d'un lot de tranches d'un produit alimentaire. 

Les produits alimentaires en tranches, tels que le jambon cuit, le jambon 
cm et diverses charcuteries et viandes sont traditionnellement decoupes par une 
trancheuse ddposant chaque tranche decoupee sur un support incline. 

Dans certaines trancheuses, le support incline bascule en fin de tranchage 
pour deposer la ou les tranches decoupees sur une surface horizontale portant un 
papier d'emballage, ou dans une barquette portee par un transporteur avangant pas k 
pas. 

Le basculement peut etre realise apres tranchage de plusieurs tranches, 
ou apr&s tranchage de chaque tranche, pour decaler les tranches. 

Lorsque Ton desire automatiser le tranchage et le conditionnement de 
produits alimentaires fournis en tranches, il apparait qu'il n'existe aucun moyen 
permettant, dans des conditions aseptiques suffisantes, de saisir un lot de tranches 
d£coup6es, decalees ou non, et poshes sur un con voyeur. 

La prtsente invention a pour objet de remedier k cet inconvenient en 
fournissant un dispositif permettant de prtlever sur un convoyeur, a courroies 
espac&s transversalement, un lot de tranches et de ddplacer ce lot jusqu'i une zone 
de reception, differente du convoyeur initial. 

A cet effet, le dispositif selon 1' invention, comprend : 

- un support porte par des moyens aptes a le deplacer dans Tespace entre 
une zone de chargement et une zone de dechargement, 

- une fourche inferieure fix6e sur le support et venant, dans la zone de 
chargement, entre et au-dessous des brins superieurs du convoyeur, 

- une fourche superieure dont les branches sont disposees au-dessus de 
celles de la fourche inferieure, et dont le corps est guidd en translation verticale dans 
le support, 

- et des moyens moteurs aptes k deplacer la fourche superieure entre une 
position supfrieure de repos et une position inferieure de serrage, dans laquelle ses 
branches pincent, contre les branches de la fourches inferieures, les tranches d'un lot 
de tranches porte par le convoyeur. 

Ce dispositif permet, par des moyens simples et fiables, de prendre un 
lot de tranches sur un convoyeur k courroies, de soulever ce lot et de le deplacer 
jusqu'i une zone de dechargement eloignee de la zone de chargement, et cela sans 
aucune intervention humaine, et sans risque de deterioration du lot. Pour le 
dechargement du lot, le dispositif est amen6 au-dessus du support de reception tel que 
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le fond d'une barquette et de manifere que le fond de la boucle formee par les tranches 
du lot entre les deux branches du dispositif soit a proximite immediate du fond de la 
barquette. De la sorte, dbs que le pincement des bords des tranches du lot est 
interrompu, la partie centrale des tranches vient en contact avec le fond de la 
5 barquette, tandis que les bords des tranches, en appui sur Ies branches de la fourche 
inferieure, se redressent £lastiquement vers le haut en glissant vers le bas, entre ces 
branches, par la seule action de la gravite s'exergant sur les tranches. 

IA encore, le d£pdt des tranches d'un lot sur un support s'effectue sans 
aucune intervention humaine et sans qu'aucun incident puisse necessiter une telle 
10 intervention, ce qui evite tout risque de pollution des tranches du lot. 

Dans une forme d'execution de T invention, chacune des fourches, 
respectivement inferieure et sup£rieure, ne component que deux branches dont 
l'&artement est infdrieur d'au moins 10 % a la longueur moyenne des tranches. 

Cette construction permet de serrer des tranches de longueur variable et 
15 d'utiliser au mieux la gravity pour deposer ces tranches sur un support. 

D'autres caracteristiques et avantages ressortiront de la description qui 
suit en reference au dessin schematique annexe representant, a titre d'exemple une 
forme d' execution de ce dispositif de prehension et de manipulation. 

Figure 1 est une vue en plan par dessus schematisant une installation de 
20 conditionnement 6quip6e du dispositif selon T invention, 

Figure 2 est une vue en perspective du dispositif, lorsqu'il est au poste 
de chargement, 

Figures 3 k 6 sont des vues de face en elevation montrant la phase de 
prehension, de manipulation et de depot d'un lot de tranches par le dispositif. 

25 A la figure 1, la reference num6rique 2 designe un convoyeur k 

courroies 3, de section circulaire et espacees transversalement les unes des autres. Ce 
convoyeur alimente, par un d6placement pas a pas, deux chaines de conditionnement 
4 et 5, correspondant, la premifere k des produits de premier choix et approvisionnee 
par la rangde A du convoyeur, et la seconde a des produits de deuxieme choix et 

30 approvisionnee par la rangee B du convoyeur. Le transfert a Tune ou Tautre des 
chaines de conditionnement 4 et 5 de lots 6 de produits alimentaires en tranches 7, 
telles que des tranches de jambon, est assure par un bras manipulates robotis£ 8 
portant le dispositif de prehension 9 selon 1* invention. 

Comme montr£ a la figure 2, le dispositif est essentiellement compose 

35 d'un support 10, d'une fourche inferieure 12, et d'une fourche inferieure 13. Le 
support 10 est fixe k l'extremite d'un montant 14 faisant partie du manipulateur 8. 
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Dans cette forme d'ex&ution, le support a, en section transversale, la forme generate 
d'un 9 C m dont les ailes respectivement superieure 10a et inferieure 10b, sont reliees 
par des colonnes verticales de guidage 15. La fourche inferieure 12 est fixee sur le 
support 10 et comporte deux branches parall&les 12a s'etendant, longitudinalement et 
5 horizontalement, devant le support. La fourche superieure 13 porte deux branches 
13a qui sont disposees au-dessus de celles 12a precitees et qui, liees par un corps 16, 
pouvant coulisser verticalement par rapport au support 10 et aux colonnes de guidage 
15. 

Comme montre a la figure 3, Tecartement E entre les deux branches 12a 
10 et 13a de chaque fourche est inferieur, d'au moins 10 % a la dimension longitudinale 
moyenne L des tranches 7 devant etre man ipu lees. Elle est telle que les branches 12a 
de la fourche inferieure peuvent s'inserer dans les intervalles entre brins superieurs 
des courroies du convoyeur, lorsque le dispositif est amene en position de 
chargement. 

15 ^ e dispositif comporte egalement un moyen moteur permettant de 

deplacer verticalement la fourche superieure 1 3 entre une position superieure de repos 
et une position inferieure de serrage. Dans la forme d'execution, ces moyens moteurs 
sont constitues par un v6rin 17 qui, selon les applications, peut etre hydraulique, 
pneumatique, et meme eiectrique. Le corps du verin est fixe au support 10, tandis 

20 que sa tige est li6e au corps 16 de la pince 13. 

Pour prelever un lot 6 de tranches 7, le manipulates 8 amene le 
dispositif de prehension 9 dans Tintervalle entre courroies de Tune des rang6es A et 
B, par exemple de celle A k la figure 1. Durant cette approche, les branches 12a de la 
fourche inferieure sont positionnees verticalement, de maniere a etre au-dessous de la 

25 g6n6ratrice superieure des brins superieurs 3a des courroies 3 du convoyeur, tandis 
que les branches 13a de la fourche superieure sont en position de repos, c'est k dire 
sont espacees des tranches superieures par une distance plus importante que 
repaisseur du lot de tranches. Par deplacement relatif entre le lot de tranches 7 et 
Tintervalle entre fourches 12 et 13, le lot de tranches s'insere entre les deux fourches 

30 comme montre k la figure 3. A ce stade, il peut etre procede a la prehension du lot de 
tranches, prehension s'effectuant en alimentant le verin 17 dans le sens du 
rapprochement de la fourche superieure 13 de la fourche inferieure 12. En fin de ce 
mouvement et comme montre a la figure 4, les tranches du lot, encore portees par les 
brins superieurs du convoyeur, sont pincees pres de leur bord par les branches des 

35 fourches. Le lot peut alors etre deplace verticalement, puis dans le plan horizontal 
pour venir au-dessus de la zone de dechargement, a savoir dans Tune des barquettes 
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11 port£es par la chaine de condilionnement 4 ou dans Tune des barquettes portees 
par la chaine de conditionnement 5. 

Comme le montre la figure 5, sous l'effet de la gravity les tranches 
s'affaissent vers le bas, sans que cela soit prejudiciable aux tranches ayant, par 

5 nature, une resistance suffisante. Cette deformation est mise a profit pour, dans la 
phase de d6pot du lot dans une barquette 11, poser d'abord la partie centrale du lot de 
tranches sur le fond 11a de la barquette, avant de proceder k 1'ecartement des 
branches. Cela permet de positionner le lot de tranches sensiblement au milieu de la 
barquette et de supprimer les risques de mauvais positionnement. La liberation du lot 

10 s'effectue en alimentant le verin 17 dans le sens du deplacement vers le haut des 
branches 13a de la fourche superieure 13, comme montre k la figure 6. D6s que les 
branches 13a sont elev6es, les bords des tranches du lot, tires par la partie centrale du 
lot, se redressent verticalement et glissent contre les branches 12a de la fourche 
inferieure, comme montr£ a la figure 6. A ce stade, pour liberer totalement les 

15 tranches du lot, il suffit de soulever verticalement r ensemble du dispositif de 
prehension pour que les branches 12a echappent des bords des tranches du lot. 

II ressort de ce qui precede que le dispositif selon V invention permet de 
pr£lever sur un con voyeur des lots de produits alimentaires coupes en tranches, de 
manifere simple sure et fiable, sans aucune intervention humaine et sans risque de 

20 dysfonctionnement ndcessitant une intervention humaine. Le dispositif peut, bien 
entendu, etre fix£ sur tout autre moyen que le robot manipulates 8 montre k la figure 
1, pourvu que ces moyens puissent se deplacer entre la zone de chargement et celle 
de d&hargement et inversement. 



REVENDICATIONS 

1. Dispositif de prehension et de manipulation d'un lot de tranches d'un 
produit ali mentai re, transports pas a pas par un convoyeur & courroies espacfes, 
caract£ris£ en ce qu'il comprend : 

- un support (10) port6 par des moyens (8) aptes a le deplacer dans 
l'espace entre une zone de chargement et une zone de dechargement, 

- une fourche inferieure (12), fixee sur le support (10) et venant, dans la 
zone de chargement, entre et au-dessous des brins sup^rieurs (3a) du convoyeur (2), 

- une fourche superieure (13), dont les branches (13a) sont disposees au- 
dessus de celles (12a) de la fourche inferieure, et dont le corps (16) est guide en 
translation verticale dans le support (10), 

- et des moyens moteurs (17) aptes k d£placer la fourche superieure (13) 
entre une position superieure de repos et une position inferieure de serrage, dans 
Iaquelle ses branches (13a) pincent contre les branches (12a) de la fourche inferieure 
(12), les tranches (6) d'un lot de tranches porte par le convoyeur (2). 

2. Dispositif selon la revendication I, caracterise en ce que chacune des 
fourches, respectivement inferieure (12) et superieure (13), ne component que deux 
branches (12a, 13a) dont T6cartement est inferieur d'au moins 10 % k la largeur 
moyenne des tranches. 
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